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ХРОНИКА

27 апреля 2022 г. на заседании секции теоретической механики им. проф. Н. Н. По-
ляхова в санкт-петербургском Доме ученых им. М. Горького выступили д-р физ.-мат.
наук, проф. М. П.Юшкова и магистрант С. О. Бондаренко (математико-механический
факультет СПбГУ) с докладом на тему «Применение принципа максимума Понтря-
гина и обобщенного принципа Гаусса для гашения колебаний тележки с тройным ма-
тематическим маятником».

Краткое содержание доклада:

Рассматривалась задача о гашении колебаний горизонтально перемещающегося но-
сителя, несущего тройной математический маятник. Требовалось найти оптимальную го-
ризонтальную силу, приложенную к носителю, переводящую рассматриваемую механиче-
скую систему за указанное время из состояния покоя в новое состояние покоя с условием
перемещения носителя на заданное расстояние. Решения осуществлялись с применением
принципа максимума Понтрягина и с использованием обобщенного принципа Гаусса. По-
казаны преимущества применения второго метода по отношению к первому. В частности,
ставя и решая расширенную краевую задачу, можно построить сколь угодно плавное дви-
жение системы в начале и в конце ее движения. В отличие от этого при первом методе
всегда существуют скачки управления в эти моменты времени.
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