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Ha MarucTepcKyro auccepranuto Asneenko Jmutpus FOpbeBnya
«O06paboTka N300pakeHNH C TTOMOIIBIO METO/I0B MAIITMHHOTO 00yYeHUS)

Huccepranus Asaeenko [1.}O. nocssdieHa penieHuo 3aadn JOKaIU3aluu U
pacrno3HaBaHus J1e(EeKTOB, BO3HUKAIOIIUX MPHU TMPOU3BOJCTBE CTAIbHBIX JIMCTOB.
Pemenne 5Toii 3amauuM OCHOBAHO Ha O0pPabOTKE HM300paKEHUH, IMOyYaeMbIX IPH
BU3YyaJIbHOM KOHTpPOJIE O3THX JHCTOB, C HCIOJB30BAHUEM METOJIOB MAIIMHHOTO
oOyuenus. [loaTomy mccienoBaHue METOAOB, O3BOJISIONIMX JOCTATOUHO HAJEKHO
JIOKAJIM30BbIaTh U pacno3HaBaTh Je(EeKThl SIBIAETCS aKTyaJbHbIM HaMpaBICHUEM JUIS
cucTeM OECKOHTAKTHOTO KOHTPOJIS.

B pabore paccMaTpuBaroTCsi apXUTEKTYphl CBEPTOUHBIX HEHPOHHBIX CeTel
(UNet, SENet, PSPNet) 11 cermMeHTanMM W paclo3HaBaHUS H300pakeHUM
00BEKTOB, MOKA3aBIIME XOPIIME PE3yJbTAaThl B PA3UYHBIX COPEBHOBAHUSX, a TAKKE
COBPEMEHHBIM aJITOPUTM AJaNTHUBHON ONTHUMH3ALUU CKOPOCTH OOyYEHUSI CETH
(Rectified Adam). ABTopoMm Taxke aHajau3 BXOJHOTO HabOpa JaHHBIX JJIsi O0yUYCHUS
CETH C TOYKH 3pEHHUs €ro COAJIAaHCHPOBAHHOCTH IO TPEJCTABICHHBIM THIIAM
nedeKToB, 4TO0 HEOOXOAMMO B JalbHEHIEM i MOCTPOCHUSI CTPYKTYPhl CHCTEMBI
JIOKJIM3allUY U paclio3HaBaHUs 1€(PEKTOB.

B nuccepranmm  paccMaTpUBAIOTCS  YETHIPE  BO3MOXKHBIX  CTPYKTYPBI
IOCTPOEHUSI YKa3aHHON CHCTEMbl B LejoM. [l peanu3anuy, ¢ y4eTOM aHajau3a
OamaHca oOyuaromieil BBHIOOpDKH, BBIOMpPAETCS CTPYKTypa COCTOSIIAs U3 MOJyJiel
MHOTOKJIACCOBOTO KJIaCCH(PHUKATOpPA, MHOTOKJIACCOBOW CETMEHTAlMH W OWHApHON
CErMEeHTaI1H.

[Ipennaraemasi cuctemMa peann3oBaHa Ha s3blke Python ¢ momoripio
dpeitmBopka PyTorch, a Takxke ¢ HCMOIb30BaHHEM OHOIMOTEKH MPEAO0OyUICHHBIX
Mmojenert cereir Segmentation Models. Moaynb MHOTOKIIACCOBOTO KiIacCH(UKATOPA
npeacrabisger cobor ceth Unet ¢ sukogepom SENet. Momynb MHOTOKIACCOBOM
CEerMEHTAIlMU peaTn30BaH Kak aHcaMOyb 3 paznuyHbIX ceteil. Moynb OMHapHOTOM
CETMEHTAIlUN COACPKUT 4 CETH Ui CerMEHTAlluu, OOy4YeHHbIE NI KaKJI0ro Kiacca
negexkToB  oTnenbHO. B pabore m0CTaToOyHO MOAPOOHO OMNHMCAHBI MapaMeTphI
UCTIONb3yEeMbIe ISl KaKIOW M3 COCTABIALIMX MOIYyNHU ceTeil. B xadecTBe kpurepus
KayecTBa  paboOTBl  cHCTeMBl  Hcmonb3oBaiics  koddduuuentr  CépeHcena,
MOKA3bIBAIONIMI ~ OTHOIIEHHE  TOMUKCENBHOTO  CpaBHEHHsS  IMpeAcKa3zaHHOU
CEerMEHTalluu O00BbEeKTa U COOTBETCTBYIOIEH €M HCTUHHOM CETMEHTAallHH.
DKcrepuMeHTallbHAsl TMPOBEpKa CHUCTEMbl Ha BaJMJAllMOHHOM HaOOpe JaHHBIX
NoKa3ajna JOCTaTOYHO XOPOUIYIO0 CTENEHb PACIIO3HABAHUS U JIOKAJIN3ALUK 3aJlaHHBIX
TUTIOB 1e()EKTOB.

B xome paborst ABmeenko J[.KO  mokazanm riyOokwe 3HaHHS B 00iacTu
00paboTKu M300pakeHUH ¢ TOMOIIIbI0 HEUPOHHBIX CETEH, XOPOIIYI0 TEOPETUYECKYIO
MOJATOTOBKY, a TakKe yMEHHE TMPUMEHSITh Ha TMPAKTUKE COBPEMEHHbIC
BBIYHCIUTEIbHBIE METOIBI.

Cuuraro, yTo Marucrepckas nuccepramusi Asaeenko J[.HO  3acmyxuBaer
oneHKA «OTJINYHOY.

PykxoBogutens,
Houent kadeapsr KMMC, k.T.H.

B.M. I'puiikun



	Диссертация Авдеенко Д.Ю. посвящена решению задачи локализации и распознавания дефектов, возникающих при производстве стальных листов. Решение этой задачи основано на обработке изображений, получаемых при визуальном контроле этих листов, с использованием методов машинного обучения. Поэтому исследование методов, позволяющих достаточно надежно локализовыать и распознавать дефекты является актуальным направлением для систем бесконтактного контроля.

